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四尸勹
得分 1 评卷人

一、单项选择题 (12 小题，每小题 3 分，共 36 分）

1. 传感器一般由敏感元件、转换元件和（ ）三部分组成。

A. 转换电路 B. 虚拟仪器

C. 电容 D. 磁头

2. 利用（ ）可制成半导体光敏电阻。

A. 压电效应 B. 光电效应

C. 磁电效应 D. 滤波

3. 适合于使用红外传感器进行测量的被测物理量是（ ）。

A. 转速 B. 温度

C. 加速度 D. 流量

4. 超声波是（ ）的一种，即是机械振动在弹性介质中的一种传播过程。

A. 电磁波 B. 机械波

C. 表面波 D. 滤波

5. 电阻应变片的绝缘电阻是指已粘贴的应变片的（ ）间的电阻值。

A. 覆盖片与被测试件 B. 基片与被测试件

C. 引线与被测试件 D. 覆盖片与基片

6. 下列属千磁电式传感器非线性误差产生原因的是( )。

A. 温度变化对传感器产生的影响

B. 传感器线圈电流产生的磁通对工作磁通产生影响

C. 传感器的补偿线圈产生的磁通对工作磁通产生影响

D. 光源变化对传感器产生的影响
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7. ( )不属于虚拟仪器技术所具有的特点。

A. 集成性强 B. 扩展性强

C. 开发时间长 D. 开发时间短

8. 在工业放射性同位素自动检测仪表中广泛采用的核辐射传感器为( )。

A. 电感式传感器

C. 电离室

9. 电容式传感器是将被测量的变化转换成（

A. 电感量

C. 介电常数

10. 以下不属于压电式传感器的特点的是(

A. 体积小

C. 灵敏度低

B. 磁电式传感器

D. 霍尔元件

）变化的一种传感器。

B. 电容量

D. 霍尔系数

)。

B. 结构简单

D. 灵敏度高

11. 交流电桥按照接入阻抗的形式不同主要分为纯电阻交流电桥、（ ）交流电桥和电

感式交流电桥。

A. 平衡式

C. 电压式

B. 静电式

D. 电容式

12. 能感受被测量并按照一定的规律转换成可用输出信号的器件或装置，称为（ ）。

A. 电感量

C. 电动机

三

B. 触发器

D. 传感器

二、判断题 (8 小题，每小题 2 分，共 16 分）

13. 在红外传感器测试系统中执行装置的作用是接受目标的部分红外辐射并传输给红外

传感器。( ) 

14. 按磁场方式分类，磁电感应式传感器可分为变磁通式和恒磁通式两大类。( ) 

15. 红外辐射按照波长不同，可以分为远红外区、中红外区和近红外区。( ) 

16. 超声波在固体和液体中衰减较强，因此穿透能力强是超声波所具有的主要特点之一。

() 
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17. 虚拟仪器技术的三大组成部分包括：灵活高效的软件、模块化 1/0 硬件和用千集成的

软硬件平台。（ ) 

18. 动态特性就是输入量和输出董随时间迅速变化时，输出量与输入量之间的关系。（ ) 

19. 辐射式传感器是指利用电磁波、机械波或物质的放射性构成的一类传感器。（ ) 

20. 利用热电偶测温时．热电势不仅与热端温度无关，而且也与冷端温度无关，因此，实际

使用时必须进行冷端温度补偿。( ) 

得分 I 评卷人
—-- -j------- 三、简答题 (4 小题，每小题 5 分，共 2C 分）

21. 压阻式传感器的典荆特点是什么？

22. 什么是精度？

23. 典型的超声波传感器系统由什么组成？

24. 智能传感器与传统传感器相比较．其突出特点有哪些？

得分 1 评卷人
匹、综合题 (2 小题，每小题 14 分，共 28 分）

25. 图 1 为热释电红外传感器的结构图，给出图中 A 、 B 、 C 三处分别代表的器件名称，并

简述热释电红外传感器的上作原理。 (14 分）

A 

支承环

m屯

引胸

图 1 热释电红外传感器结构图
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26. 以下是两种霍尔元件的驱动电路图，请指出哪个是恒流源驱动电路？哪个是恒压源

驱动电路？并简述这两种驱动电路的优缺点。 (14 分）

+5V 

+5V 

图 2 图 3
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试卷代号： 1107 

国家开放大学（中央广播电视大学） 2018 年秋季学期“开放本科”期末考试

传感器与测试技术 试题答案及评分标准

（供参考）

2019 年 1 月

一、单项选择题 (12 小题，每小题 3 分，共 36 分）

I.A 

6. B 

2. B 

7. C 

3. B 

c . Q`} 

4. B 

9. B 

5. C 

10. C 

11. D 12. D 

二、判断题 (8 小题，每小题 2 分，共 16 分）

13. X 

18 . .J 

14 . .J 

19 . .J 

15. ✓ 

20. X 

16. X 17. -J 

三、简答题 {4 小题，每小题 5 分，共 20 分）

21. 压阻式传感器的典型特点是什么？

答：压阻式传感器的典型特点是尺寸小，灵敏度高，横向效应、滞后、蠕变都比较小，适合于

动态测量的场合。

22. 什么是精度？

答：精度指测量结果的可靠程度，是测量中各类误差的综合反映，测量误差越小，传感器的

精度越高。

23. 典型的超声波传感器系统由什么组成？

答：典型的超声波传感器系统一般由发送传感器（或称波发送器）、接收传感器（或称波接

收器）、控制部分与电源部分组成。

24. 智能传感器与传统传感器相比较，其突出特点有哪些？

答：与传统传感器相比，智能传感器具有以下三个优点：通过软件技术可实现高精度的信

息采集，而且成本低；具有一定的编程自动化能力；功能多样化。
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四、综合题 (2 小题，每小题 14 分，共 28 分）

25. 图 1 为热释电红外传感器的结构图，给出图中 A 、 B 、 C 三处分别代表的器件名称，并

简述热释电红外传感器的工作原理。 (14 分）

FE寸言

答：八窗口

B、滤光片

C、热电元件

A 

支承环

图 1 热释电红外传感器结构图

(2 分）

(2 分）

(2 分）

要点 1: 当红外辐射照射到已经极化的铁电体薄片表面上时引起薄片温度升高，使其极化

强度降低； (2 分）

要点 2: 表面电荷减少，这相当千释放一部分电荷，如果将负载电阻与铁电体薄片相连，则

负载电阻上便产生一个电信号输出； (2 分）

要点 3:输出信号的强弱取决于薄片温度变化的快慢，从而反映出入射的红外辐射的强

弱。 (2 分）

要点 4: 如果对红外辐射进行调制，使恒定辐射变成交变辐射，不断地引起铁电体的温度

变化，才能导致热释电产生，并输出交变信号。 (2 分）
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26. 以下是两种霍尔元件的驱动电路图，请指出哪个是恒流源驱动电路？哪个是恒压源

驱动电路？并简述这两种驱动电路的优缺点 0 (14 分）

+5V 

图 2

答：图 2 是恒流源驱动电路。

图 3 是恒压源驱动电路 C

图 3

(3 分）

(3 分）

对霍尔元什可采用恒流驱动或恒压驱动．恒压驱动电路简单，但性能较差，随着磁感应强

度增加，线性变坏，仅用于精度要求不太高的场合。 (,1 分）

恒流驱动电路线性度高，精度高，受温度影响小。两种驱动方式各有优缺点，应根据工作

要求确定驱动方式。 (4 分）
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